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	一、課程基本資訊
	二、課程核心亮點
	三證加持 (核心特色): 全程輔導考取 ITS Python 國際認證､AutoCAD 國際認證､ iPAS AI 應用規劃師 3 張高含金量證照，求職加分滿點；其中 iPAS AI 應用規劃師 (核心優勢) 為經濟部工業局推動的國家級產業人才能力鑑定證照，不同於純技術導向證照，更聚焦 AI 應用規劃與場景落地，貼近企業實際需求，無深厚程式背景也能輕鬆掌握，助力跨域能 力提升，是本課程區別於普通技能班的核心優勢｡
	雙域跨域：YOLO AI 影像辨識 + 3D 產品設計 (核心雙域) 雙核心技能，對接智慧製造產業稀 缺需求，就業競爭力拉滿
	實戰導向：以產業案例挑戰｢YOLO AI 影像辨識、 3D 產品設計整合專題｣, 搭配 3D 列印實務 (核心實戰), 畢業即有專業作品集
	產業對接：安排實地參訪，高效且全方位的快速了解竹科產業鏈､職涯探索､發展規畫 等，結訓舉辦專屬就業媒合會，精準對接高薪職缺
	全面素養：融入綠色設計､智慧財產權､職場溝通､求職面試技巧，全方位提升職場適應力；同步特別安排生成式 AI 輔助 (核心特色) 教學、iPAS AI 應用規劃師認證教學，對應證照考試需求､契合產業趨勢，協助學員掌握高效工作工具，實現技能與產業需求無縫對接｡
	三、課程內容架構
	（一）學科內容（理論紮實，對接證照與產業需求）
	YOLO AI 影像辨識與程式理論(學科優勢): 聚焦實用性教學，涵蓋 Python 人工智慧基礎､ NumPy/Pandas 數據處理､YOLOv 系列演算法原理､OpenCV 電腦視覺基礎 (YOLO AI 影像辨識核心學科), 不僅夯實理論基礎，更對接 ITS Python 國際證照考點，為後續影像辨識實作､AI 視覺落地應用奠定基礎，契合智慧製造領域對 AI 視覺人才的核心需求｡
	電腦視覺與圖學設計(學科優勢): 融合機器視覺偵測､OpenCV 影像處理實戰理論，搭配 AutoCAD 2D 繪圖規範､SolidWorks 3D 組立設計原理 (3D 設計核心學科), 既銜接 YOLO AI 影像辨識的場景應用需求，又為 3D 產品設計實務鋪墊理論，實現｢YOLO AI + 設計｣的跨域理論 融合，對接 AutoCAD 國際證照核心考點｡
	三大證照與法規素養(學科特色): 深度解析 ITS Python 國際認證､AutoCAD 國際認證､iPAS AI 應用規劃師三大證照考試重點，其中 iPAS AI 應用規劃師輔導 (核心優勢) 聚焦人工智慧基礎概論､生成式AI應用與規劃兩大核心考科，配套高強度模擬檢定，講解考試邏輯與解 題技巧，結合產業實際應用場景協助學員順利拿證；同步融入綠色設計與智慧財產權法規，提升職場綜合素養，區別於純技術類訓練班｡
	職場軟實力: 求職面試技巧､職場溝通､跨部門協調與向上管理能力
	（二）術科內容（實戰為主，強化動手能力）
	Python 與影像數據處理實作(術科優勢): 基於學科理論，開展影像數據清理､YOLO 數據集製作與優化､ 資料視覺化實戰 (YOLO AI 影像辨識核心術科), 指導學員產出產業級影像辨識分析報表，強化動手能力，不僅對接 ITS Python 證照實作考點，更契合企業對 AI 視覺人才的實戰需求，讓學員掌握 可直接應用於工作的數據與影像處理技能｡
	YOLO AI 影像辨識實戰(術科特色): 聚焦實戰場景，開展 Selenium 數據爬取､OpenCV 即時影 像處理､YOLO 模型訓練與部署､深度學習物件偵測跟蹤 (YOLO AI 影像辨識延伸實戰), 將 YOLO AI 影像辨識技能落地到具體應用，彌合理論與實踐的差距，提升學員在 AI 視覺領域的就業競爭力，是本課程 AI 方向的核心實 戰內容｡
	3D 產品設計實務(術科優勢): 全程實戰教學，涵蓋 AutoCAD 2D 精準繪圖､ SolidWorks 3D 零組件建構､工程圖產出 (3D 設計核心術科)､3D 列印實務 (核心實操), 每個環節對接 AutoCAD 證照考點，並搭配 3D 列印實操，讓學員從繪圖到實物落地，掌握完整的 3D 產品設計流程，畢業即可攜帶實際作品求職，契合工業設計､精密機械領域的崗 位需求｡
	生成式 AI 輔助(術科特色): 專門安排 ChatGPT､Stable Diffusion 生成式 AI 工具教學 (核心特色), 是本課程的亮點之一，核心目的是協助學員提升學習與工作效率､優化研發設計流程 -- 可快速生成程式碼雛形､輔助 3D 設計構思､優化影像辨識報表呈現；同時，精准對應 iPAS AI 應用規劃師證照中｢生成式 AI 應用與規劃｣考科需求，讓學員提前掌握 產業主流 AI 工具應用能力，契合智慧製造領域｢AI 賦能研發｣的核心趨勢，降低學習門檻､ 提升專案落地效率，快速適應...
	專題與模擬檢定(術科特色): 要求學員獨立完成｢YOLO AI 影像辨識、3D 產品設計整合 專題｣, 將 YOLO AI 影像辨識､3D 設計､生成式 AI (核心技能融合) 等核心技能融合應用，同時，開展高強度證照模擬檢定，確保三大證照考取率，既強化綜合應用能力，又為求職積累高質 量作品集，實現｢技能+證照+作品｣三重提升｡

	四、受訓目標
	本課程旨在培育具備｢YOLO AI影像辨識｣與｢實體設計｣的跨領域專才，核心突出 YOLO AI 影像辨識與 3D 產品設計的雙域融合優勢，引導學員精通 Python 程式､YOLO系列演算法實作､OpenCV 影像處理，並結合 AutoCAD/SolidWorks (3D 設計核心工具) 進行數位雙生建模｡
	全程輔導考取 ITS Python､AutoCAD 及 iPAS AI 應用規劃師 (核心證照) 3 張專業證照，其中 iPAS AI 應用規劃師課程優勢顯著，採觀念導向教學，系統建構 AI 思考架構，強化跨域整合與 AI應用規劃能力，契合智慧製造產業對 AI 應用人才的核心需求，無論新手或轉職者皆能快速掌握；AutoCAD､SolidWorks 教學聚焦實戰與證照對接，3D 列印實務 (設計落地核心) 實現設計落地，生成式AI教學 (產業趨勢特色) 契合產業趨勢､對接證照考點｡搭配綠色設計通 識...
	五、就業展望
	結訓學員可擔任 YOLO AI 影像辨識工程師､電腦視覺工程師或 3D 產品/機構設計工程師｡在智慧製造浪潮 下，具備｢YOLO AI 影像辨識+3D 建模｣雙技能人才極度稀缺，而 iPAS AI 應用規劃師證照 (核心優勢) 做為國家級認證，在台灣企業认可度高，能顯著提升求職競爭力，協助學員從AI工具 操作者升級為AI應用規劃者，銜接更多高薪跨域崗位｡憑藉三證加持與紮實作品集，結訓前將於本會舉辦專屬就業媒合會，邀請新竹科學園區､精密機械等優質徵才廠商直接現場面 試，讓學員精準對接高薪職缺，確保高...
	六、適合對象
	 年滿 15 歲至 29 歲之本國籍青年，具失業或待業身分 (訓練期間不得為在職勞工､自 營作業者､公司或行 (商) 號負責人)｡
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